%Plocha
%help graph3d
clear all;          
close all;      
format compact;
format short;
clc;
Mx=101;
%Mx=6;
My=101;
%My=26;
%My=11;
xMax=5;
%xMax=2;
x=linspace(-xMax,xMax,Mx);
yMax=5;
%yMax=2;
y=linspace(-yMax,yMax,My);
[X,Y]=meshgrid(x,y)
%x0=.5;
x0=0;
%x0=-.5;
y0=0;
%y0=-.5;
%Z=(X-x0).^2+(Y-y0).^2;          %rotační paraboloid
R=sqrt(X.*X+Y.*Y);              Z=cos(R).*exp(-0.1*R.*R);
                                %obecnější rotační plocha
%Z=3*(1-X).^2.*exp(-(X.^2)-(Y+1).^2)-...
%           10*(X/5-X.^3-Y.^5).*exp(-X.^2-Y.^2)-1/3*exp(-(X+1).^2-Y.^2);                                
                        %plocha s lokálními extrémy ("peaks" z Matlabu)
maxZ=max(max(Z));
figure; surfl(X,Y,Z);           
shading interp;     
%shading flat;     
colormap(pink);
grid on;
title(['z_m_a_x= ' num2str(maxZ)]);
xlabel('x');    ylabel('y');    zlabel('z');
figure; surfc(X,Y,Z);           colorbar;
title(['z_m_a_x= ' num2str(maxZ)]);
xlabel('x');    ylabel('y');    zlabel('z');
figure; surf(X,Y,Z);            
alpha(.8);                      %průhlednost 3D grafu
%alpha(.2);
colorbar;
title(['z_m_a_x= ' num2str(maxZ)]);
xlabel('x');    ylabel('y');    zlabel('z');
figure; contour(X,Y,Z,20);      grid on;            colorbar;
title(['z_m_a_x= ' num2str(maxZ)]);
xlabel('x');    ylabel('y');    zlabel('z');
axis equal;
figure;         surfl(X,Y,Z);   shading interp;     colormap(gray);
hold on;        
contour3(X,Y,Z,20);             %použít až po nakreslení 3D grafu
grid on;        colorbar;
title(['z_m_a_x= ' num2str(maxZ)]);
xlabel('x');    ylabel('y');    zlabel('z');
figure;         surfl(X,Y,-Z);   shading interp;     colormap(gray);
hold on;        
%contour3(X,Y,-Z,20);             %použít až po nakreslení 3D grafu
AZ=-37.5;       EL=30;
%AZ=-37.5;       EL=55;
%AZ=-30;         EL=70;
view(AZ,EL);
%alpha(.9);
grid on;        %colorbar;
title(['z_m_i_n=  -' num2str(maxZ)]);
xlabel('x');    ylabel('y');    zlabel('z');
